附件1：购置需求
四足移动开发平台
一、应用背景
我研究中心开展的多功能可重构智能技术研究的内容为多足可重构机器人系统，由多个机械臂组成模拟仿生运动，为了验证仿生运动规划仿真与实际控制运行结果的正确性，演示四足平面行走、四足爬坡、四足抗冲击平衡、松软地面行走等功能算法，需要购置一套模拟哺乳动物的四足移动开发平台。同时，该开发平台向研究生开放，进行人工智能创新方法的验证。
以上是我研究中心在采购四足移动开发平台的基本技术要求。
二、基本配置
2.1 四足移动平台
2.2 传感器IMU、力、关节角
2.3 运动控制器
2.4 可充电、拆卸测试电池
2.5 导航模块机、电接口
三、主要性能指标
3.1 整机重量（带电池）：20-30kg；
3.2 负载能力：小于等于5kg；
3.3 单腿自由度（电机数）：3；
3.4 整机自由度（电机数）：12；
3.5 尺寸：优于0.6*0.4*0.6m（站立）；0.6*0.4*0.4m（折叠）；
3.6 行走速度：大于0.6m/s；
3.7 爬坡角度：优于15°；
3.8	单个电机重量：小于900g ；
3.9	端力传感器分辨率：优于30g；
3.10足端力传感器维数：1；
3.11足端力传感器数量：4；
3.12机身IMU数量：1；
3.13用户控制接口：高速串口（波特率≤6MHz）
3.14机身可输出用户电源（电压可调）：12V /6A
3.15电池重量：小于5kg ；
3.16电池容量：优于10000mAH；
3.17无线通讯及控制：WIFI；
3.18支持在运动控制器内调用SDK对机器人进行编程控制（C语言），包括高层运动控制与底层关节电机控制；
3.19支持运行过热自主保护功能；
3.20支持增加用户导航模块开发。

附件2：谈判报价须知
一、合同主要条款
1）报价及交货方式：
清华大学深圳研究生院实验室交货，国内合同报价为含税人民币价格。
2）付款方式：
30%签订合同后预付，到货7天50%，验收合格30天20%。
3）交货日期：
合同签订后3~6个月。
4）质保期
质保期一年。
二、其它配置
1）根据购置需求配备仪器设备必需的随机附件、易损件及备件、设备操作和维修的专用工具。将以上附件、备件（包括操作工具）、易损件等列出清单，单独报价，并计入总价。
2）除基本配置要求外，各公司还可以根据学校的研究背景及公司的产品特点配置相应的功能模块，单独报价，提供参考，不计入总价。
三、基本服务要求
1）安装、调试、检验、培训及技术服务费用分项报价并计入总价。
2）提供仪器使用说明书、操作手册、维修手册、工作软件说明书等技术资料。
3）工程师到仪器用户现场安装、调试仪器，要求按照购置需求要求进行验收。以上服务的费用已计入总价，不另行收费。
4）在用户现场对用户的仪器操作、维修和电气人员免费进行技术培训。培训内容包括仪器的基本原理、安装、调试、操作使用和日常保养维修等。培训时间均不少于5个工作日。验收合格后一个月，再在用户现场进行第2次提高培训。
5）质保期内，对使用单位的任何问题能保障4小时内电话响应，卖方接到买方故障信息后48小时内到达用户现场，排除故障，免费更换损坏零件。质保期内，软件免费更新、升级。
6）仪器质保期满后，卖方应对仪器提供终生服务，并且提供广泛而优惠的技术支持和备件成本价格供应。
四、供应商谈判时应提交的文件：
1）公司情况说明：公司资质方面的材料复印件；法人资格证书复印件；质量保证体系说明；在境内具备良好的服务和技术支持能力，能够对清华大学提供及时、良好的售后服务以及具有良好的银行资信和商业信誉等说明材料；市场销售的成功案例等。
2）资格证明文件：不同时为制造商的供应商应提供生产厂商针对此项目的授权书或所涉及的设备（含软件）签署的有关销售、技术合作、维修、服务等授权文件的复印件。
3）价格表及仪器设备配置说明书：一览表及分项价格表（包含设备配置、人员培训、后期维护及投标商认为应包含在投标价格中的其它所有因素）。
4）人员培训计划。
5）售后服务计划，若提供一年以上的原厂商服务，需提供原厂商授权书。
6）供应商认为需加以说明的其他内容。
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